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OPIS PRZEDMIOTU
ZAMOWIENIA
Rozeznanie rynku

Przedmiotem zamowienia jest dostawa przenos$nej autonomicznej platformy ptywajacej
— pojazdu typu USV (Unmanned surface vehicle), przeznaczonej do badan hydrograficznych
na akwenach §rodladowych drog wodnych (zwana dalej ,,Platforma”).

Platforma powinna by¢ kompatybilna z najpopularniejszym na rynku oprogramowaniem
do gromadzenia danych hydrograficznych, w tym w szczeg6lnosci QINSy.

Platforma musi zapewnia¢ realizacj¢ prac hydrograficznych w trybie sterowania zdalnego
(manualnego) oraz w trybie autonomicznym na zaplanowanych liniach pomiarowych. Wymaga
si¢ dostarczenia zintegrowanej aplikacji do zdalnego i autonomicznego sterowania pojazdem
oraz podgladu najwazniejszych parametréw dziatania Platformy.

Platforma musi zapewniac realizacj¢ pomiarow z wykorzystaniem echosondy wielowigzkowe;j
Norbit iIWBMS (stanowigcej wyposazenie Zamawiajgcego) oraz echosondy jednowigzkowe;j
dostarczonej przez Wykonawce.

Opuszczanie sensora SVP (z tacznoscig bezprzewodowa — posiadany przez Zamawiajgcego)
powinno odbywac si¢ przy pomocy wciggarki elektrycznej zamontowanej na Platformie
z mozliwoscig podgladu cyfrowego glebokosci opuszczania — dtugos¢ min. 20m. Interfejs
sterowania pracg wciagarki powinien by¢ zintegrowany w aplikacji do sterowania Platforma.
Sensor Lidar musi zapewnia¢ rejestracj¢ chmury punktow czesci topograficznej akwenu.
Rejestracja w kacie 360 stopni z minimalng czgstotliwoscig 300000 punktow/sek. Rejestracja
musi odbywa¢ si¢ symultanicznie, wraz z zapisem danych batymetrycznych lub osobno
w oparciu o INS echosondy. Rejestracja w oprogramowaniu QINSy.

Wszystkie elementy Platformy musza by¢ fabrycznie nowe i wyprodukowane w 2022/2023
roku.

Platforma nie moze by¢ jednostkg prototypowa, w procesie prob do§wiadczalnych, w trakcie
testow czy na etapie koncepcyjnym. Platforma musi by¢ no$nikiem sprawdzonym, produkcji
seryjnej, ktory wielokrotnie potwierdzit swoje zdolnosci manewrowe, detekcyjne,
autonomiczne, i pomiarowe na akwenach $rédladowych lub morskich.

Wykonawca dostarczy wraz z oferta marke 1 model wszystkich komponentow sktadowych
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Platformy, zalaczy oficjalng specyfikacje techniczng wszystkich komponentow, bedacych

przedmiotem zamowienia w celu udokumentowania oferowanych parametréw technicznych.

Przyktadowe oznakowanie projektu:

10. Platforma musi by¢ oznakowana logiem WFOSiGW.

Zakup pojazdu dofinansowany przez
Wojewddzki Fundusz
Ochrony Srodowiska i Gospodarki
Wodnej w Szczecinie
www.wfos.szczecin.pl

Wielko$¢ oznakowania 1 miejsce oznakowania projektu zostanie uzgodnione z Wykonawca.

11. Elementy dostawy:

1. Parametry techniczne

Dhugosé Max. 2 m

Masa wlasna Max. 65 kg

Udzwig Min. 15 kg

Predko$¢ max. Min. 5 kn

Czas pracy Min. 8h

Silniki elektryczne 1 lub 2 szt.

Typ kadtuba Kadhub pojedynczy lub katamaran
Konstrukcja kadtuba Odporna na dziatania UV

Platforma antenowa

Konstrukcja aluminiowa z mozliwos$cig montazu,
min. dwoch anten GNSS, anten telemetrii, anten

WiFi, kamery
Uchwyt montazowy dla przetwornika SBES Tak
Mozliwo$¢ rozktadania dla celow transportu Tak

2. Lgcznosé

Telemetria

2.4 GHz lub/i 5 GHz UHF

Kontroler ~ do sterowania manualnegoz | Tak
tadowarka i pokrowcem

Modut autonomiczny do realizacji zaplanowanej | Tak
trasy z anteng GNSS oraz kompasem

Oprogramowanie  do planowania misji i
monitorowaniem stanu platformy Tak

3. Wyposazenie poktadowe

Komputer przemystowy do akwizycji danych
hydrograficznych

Tak. Oparty na systemie operacyjnym Windows
10 z min. 1 szt. port RS-232

Dostep do komputera ASV ze stacji brzegowej

WiFi  dalekiego zasiggu (zdalny pulpit) z
antenami ASV - brzeg

Element montazowy do echosondy
wielowigzkowe;j

Dopasowany, demontowany system mocowania
Norbit iWBMS przez kadtub ASV. Zkompletem
krotkich przewodow sygnatowych dla glowicy
MBE, INS, GNSS, SVS oraz zasilajagcych z
baterii ASV

4. Zasilanie
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Silniki elektryczne

Min. 2 x bateria (zamawiajacy dopuszcza tez
inne rozwigzania gwarantujace opisany czas

pracy)

Zatadunek (sensory, komputer, etc.)

Min. 1 x bateria (zamawiajacy dopuszcza tez
inne rozwigzania gwarantujace opisany czas

pracy)
Komplet tadowarek Tak
Zasilanie modutlu WiFi stacji brzegowej Tak

5. Inne

Gwarancja

Min. 12 miesiecy

Dostawa do siedziby Zamawiajacego Tak
6. Elementy dodatkowe
Echosonda jednowigzkowa Kompaktowa echosonda jednowigzkowa o

parametrach doktadnos$ciowych gwarantujacych
pomiar wg. standardéw IHO, generujaca
echogram oraz dane w formacie NMEA,
kompatybilna z uchwytem montazowym
zainstalowanym na ASV oraz programem Qinsy

Zestaw czesci zamiennych

Tak (min. naped, kable potaczenia zasilania,
kable do autopilota, uszczelka pokrywy,
pletwy)

Szkolenie z obstugi sprzgtu

Tak. Co najmniej 3 dniowe szkolenie dla grupy
maksymalnie 5 osobowej odbedzie sie w
miejscowosci Szczecin, w miejscy wskazanym
przez Zamawiajacego.

Kamera

Przednia kamera. Zintegrowana z komputerem
poktadowym. Rozdzielczo$¢ min. 3MP.

Wozek transportowy przeznaczony do
slipowania platformy

Tak

Skrzynia transportowa Tak
Winda do czujnika SVP Tak
System LIDAR Tak

System pozycjonowania
pomiaréw RTK

satelitarnego do

Tak (wbudowany modem GSM i wbudowany
klient Ntrip)




